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Liste des symboles utilisés

Ensembles
c ensemble des complexes  C, COMPLEXE
K au choix, le corps R ou le corps C
N ensemble des entiers naturels N
P ensemble des nombres premiers w PREMIER
Q ensemble des rationnels = (Q, RATIONNEL
R ensemble des réels w R
Z ensemble des entiers relatifs w 7
U ensemble des complexes unimodulaires (|z| = 1) 1w COMPLEXE
E,F espace vectoriel
&, F espaces af{ines, de directions E, F wr AFFINE
Lettres latines
B(a:r) boule ouverte de centre a, de rayon r = BOULE
B(a: ) boule fermée de centre a, de rayon 7 1w BOULE
% (1K) algébre des fonctions f : I — K continues wr CONTINUITE
EF (1, K) algébre des fonctions de classe &* sur I v CLASSE
€>(1,K) algebre des fonctions de classe €° sur 1 w CLASSE
%f; (I.K) algébre des fonctions de classe %% par morceaux i MORCEAUX
C(22; R) cercle de centre €2, de rayon R =z CERCLE
d(z,y) distance de z & y = DISTANCE
d(z; A) distance de z & la partie A w DISTANCE
det(M) déterminant de la matrice carrée M = DETERMINANT
detns forme déterminant dans la basc B rw DETERMINANT
Det déterminant dans une base orthonormée directe 1z DETERMINANT
Ex(u) sous-espace propre de u associé a A 1w SOUS-ESPACE
ZF(X,K) algébre des fonctions f: X — K
GL, (K) groupe des matrices inversibles a coefficients dans K = GROUPE LINEAIRE
Ge(B) groupe des automorphismes linéaires de E = GROUPE LINEAIRE
gr(A) sous-groupe engendré par A i SOUS-GROUPE
K[X] anneau des polynémes sur K = POLYNOME
Kn [X] espace vectoriel des polynomes de degré < n s DEGRE
K(X) corps des fractions rationnelles sur K r RATIONNELLE
Z(E,F) e.v. des applications linéaires de E dans F i APPLICATION
Z(E) algébre des endomorphismes de E = EENDOMORPHISME
LHTD) e.v. des fonctions intégrables sur I w5 INTEGRABILITE
L2(1) e.v. des fonctions de carré intégrable sur I sr INTEGRABILITE
My (K) algébre des matrices carrées d’ordre n sur K == MATRICE
My p (K) e.v. des matrices n X p & MATRICE
O(E) groupe orthogonal de E == ORTHOGONAL
O, (R) groupe des matrices orthogonales d’ordre n
PB(A) ensemble des parties de A ww PARTIE
P(z) propriété liée a 'objet x
rg rang i RANG
SL(K) groupe spécial linéaire i SPECIAL
SO(E) groupe spécial orthogonal de E i SPECIAL
SO, (R) groupe spécial orthogonal 1= SPECIAL
Sp(M) spectre de M ' SPECTRE
SU(E) groupe spécial unitaire s UNITAIRE
Sn(R) e.v. des matrices réelles symétriques d’ordre n w SYMETRIQUE
SH(R) ensemble des matrices réelles symétriques positives w POSITIF
SE(R) ens. des matrices réelles sym. définies positives s POSITIF
tr(M) trace de la matrice M sz TRACE
U(E) groupe unitaire sur E 7 UNITAIRE

Probabilités
Cov(X.,Y) covariance du couple (X,Y) ur COVARIANCE
E(X) espérance de la variable X = ESPERANCE
P(A),P[X € B] probabilité = PROBABILITE
V(X) variance de la variable X 1 VARIANCE
a(X) écart-type de la variable X 1w ECART-TYPE
d(x) fonction de répartition de la loi A47(0,1) w LOI NORMALE
w(x) densité de probabilité de la loi A7(0,1) 1= LOI NORMALE
(X € A] événement lié & une variable aléatoire v BVENEMENT
Symboles et délimiteurs
E* dual de E (E* = Z(E,K)) w DUAL
A%, A% ensemble des inversibles d’un anneau A 55 INVERSIBLE
f*g produit de convolution = CONVOLUTION
YA transposée : (*M);; = (M);i rr TRANSPOSEE
o produit de composition = COMPOSITION
A adhérence de A 1w ADHERENCE
aNb pged de a et b w PGCD
aVb ppcm de a et b w PPCM
alb a divise b s DIVISEUR
15/ % ensemble des classes d’équivalence wr CLASSE, QUOTIENT
E~NA E privé de A 1 COMPLEMENTAIRE
A€ complémentaire de A 1w COMPLEMENTAIRE
® somme directe w SOMME DIRECTE
(T‘) somme directe orthogonale i ORTHOGONAL
%] ensemble vide = VIDE
1) produit scalaire rr PRODUIT SCALAIRE
|11l norme (quelconque) w NORME
1l norme du sup : ||flloc = sup |£(@)]
1114 norme sur £ : Hf|]1:f1|f(z)[dm o w L1
11115 norme sur £7 : ||f]l, = (II lf(m)|2 dx) ¢ w L2
L] partie entiére s PARTIE ENTIERE
la; b] intervalle d’entiers {a,a+1,...,b—1,b}
Lettres grecques ou hébraiques
N cardinal de N . ALEPH
Sij symbole de Kronecker 2w KRONECKER
&(o) signature d’une permutation o 1 SIGNATURE
¢ fonction ¢ de Riemann 1w ZETA
I fonction I' d’Euler w GAMMA
I fonction de Mobius sir MOBIUS
a permutation s PERMUTATION
T transposition wr TRANSPOSITION
@ indicatrice d’Euler = EULER
\ M polynéme caractéristique de M w POLYNOME
w forme différentielle v FORME DIFFERENTIELLE
Alphabet grec
A a alpha I 2 iota P pe rho
B B beta K ®K kappa P o sigma
I 0% gamma A A lambda T T taw
D 1) delta M mu Y w» upsilon
E g€ epstlon N v nu P w¢p  phi
Z ¢ zeta = & ) X X khi
H n eta O o omicron | ¥ pst
© 09  theta II Tw Pl Q  w omega




